napedy i sterowanie

Sterowanie napedami

Ezi-SERVO PlusR za pomoca
tacza szeregowego RS485

W napedach Ezi-SERVO PlusR zastosowano silniki krokowe,

ktdre dzieki zabudowanemu enkoderowi pracuja w zamknietej petli
sprzezenia zwrotnego. Taka praca eliminuje mozliwo$¢ zgubienia kroku
nawet przy nagtych zmianach obciazenia.
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lozone algorytmy filtracji realizowa-

ne przez procesor sygnalowy i ciagta
kontrola wektora pradu pozwalaja na uzy-
skiwanie ptynnego ruchu obrotowego wa-
tu silnika od 0,2 obr./min. Dzigki regula-
cji pradu silnika w zaleznosci od zmienia-
jacego si¢ obcigzenia udato si¢ ograniczy¢
ciepto wytwarzane w silniku. Sterownik
silnika wyposazono w port RS485. Za po-
moca umieszczonego w obudowie mikro-
przetacznika wybieramy adres sieciowy
napgdu w zakresie od 0 do 15 (widoczny
na wyswietlaczu LED tuz obok). W sie-
ci moze pracowa¢ maksymalnie 16 na-
pedow.

Istnieje kilka metod sterowania napg-
dami Ezi-SERVO PlusR. Jedna z nich jest
stworzenie w pamigci sterownika tabe-
li pozycji (listy kolejnych najazdow) za
pomoca dostarczanemu wraz z napgdem
oprogramowania EziMOTION Plus R
pracujacego w Srodowisku Windows.
Tabela zapisywana jest w pamigci flash
ROM sterownika i mozna ja aktywowac
za pomocg wejs¢ cyfrowych sterowni-
ka lub poprzez lacze szeregowe RS485.
Narzedzie EziIMOTION PlusR umozli-
wia réwniez zmiang parametrow napeg-
du (np. rozdzielczosci czy wspotczynni-

ka wzmocnienia) oraz zaprogramowanie
we/wy. Najwigksze mozliwosci daje jed-
nak konfiguracja, w ktorej system nad-
rz¢dny (np. PC lub PLC) komunikuje
si¢ z napgdem poprzez tacze szeregowe
RS485. Rozkazy przesytane sa do napgdu
w postaci znakéw ASCII. Ramka sktada
si¢ z elementow statych, takich jak naglto-
wek 1 koniec ramki oraz czg¢$ci zmiennej
zawierajacej adres napedu, typ rozkazu
wraz z parametrami oraz sumg¢ kontrol-
na. Istnieje rowniez mozliwo$¢ napisania
aplikacji w jezyku C++ dziatajacej np. na
komputerze klasy PC. Potrzebne do tego
celu biblioteki DLL dostarczane sa wraz
z napgdem. Poprzez tacze szeregowe ist-
nieje mozliwo$¢ konfiguracji napgdu
W jeszcze szerszym zakresie, poniewaz
dodatkowo mamy dostgp do kilku funk-
cji, ktorych nie ma w opro-

liwos¢ wydawania rozkazéw catej gru-
pie napedéw (max. 16 napgdow). Dzig-
ki tej wlasciwosci mozliwe stato sig zre-
alizowanie interpolacji liniowej poprzez
lacze szeregowe. Wysylajac odpowiedni
rozkaz do grupy napgdow, nalezy po pro-
stu okresli¢, ktore z nich maja brac¢ udziat
w ruchu oraz poda¢ parametry przejazdu
dla kazdego z nich.

Sterownik silnika z rodziny Ezi-SE-
RVO Plus R wyposazono w 9 programo-
walnych wejs¢ (2 wejécia dedykowane sa
pod wytaczniki krancowe oraz 1 wejscie
do czujnika pozycji bazowej) i 9 progra-
mowalnych wyjs¢. W tabelach 112 zesta-
wiono funkcje, jakie moga zosta¢ przypi-
sane do programowalnych wejs$¢ 1 wyjs¢.
Sterownik wyposazono rowniez w cztery
diody statusu (tabela 3).

gramowaniu EziMOTION
PlusR. Wysylajac na bieza-
co kolejne komendy przez +
tacze szeregowe RS485, mo-
zemy podczas pracy silnika
zmieni¢ warto$¢ pozycji za-
danej lub zmieni¢ predkosé
obrotowa wykonywanego

Warlost
zadana

-O

Zasada dziatania napedu pracujgcego w zamknietej
petli sprzezenia zwrotnego

KONTROLER

Uchyt

’ . O
Silnik
v
E:ﬂmcletO

przejazdu. Istnieje tez moz-

RS485

Sterowanie napedami poprzez RS485

¢z Protocol Test ver 1.1.2

Connection

Comm Port | 7
Disconnect

Baudrate 115200 -

Send Buffer

Buffer Recelved

[Header] Shv Cmd Stat REFRESH |
‘M Ol 002 Ox35 Ox00 OxC7  OxS0 OxAA O<EE _::

(D] [0xCC] [Bx02] [0x35] (0x30] [0x75] 00 [0x00)
{01 0] [B:¢27] [0x00] [0x00] [028)] [O<B4] [0xAR] [0xEE]

0 ibyte | 2bytes | dbytes |

a.crc | 5. Tail

1. Header 2 2. SlaveNo BYTE : Static CHAR : Static
Q | Q WORD : Static  SHORT: Static
3. Data DWORD : Static LONG : Static

Values

CLEAR ‘ SEND >>

Widok okna programu ProtocolTest
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Tabela 1. Wejscia cyfrowe programowalne Tabela 2. Wyjscia cyfrowe programowalne
Nazwa . Nazwa .
sygnatu Funkcja sygnatu Funkcja
IN 1 » Ustawienie aktualnej pozycji OouT 1
watu silnika jako zerowej
IN 2 » Numer poczatkowego OouT 2 -
wiersza, 8 wejsé: A0 — A7 . X\faprt:ycu
IN3 (8 bitow — max. 256 wierszy) ouT3 « W ruchu
: '\NA;Q;(IZ(;SrTcOzE + * Przyspieszanie/Zwalnianie
IN 4 ) NaJ'azd reczny— OUT4 | . Realizacja tabeli pozycji (ACK)
Jazd reczny « Ukoriczenie tabeli pozycji (END)
* Resetowanie alarmu )
IN5 « Wiaoz naped OuUT 5 » Rodzaj alarmu
. Pa?za pe » Bazowanie zakonczone
IN 6 > BermnEnts ouT6 | * Naped gotowy do pracy
T ——-—" 3 wyjé_cia prog_ramowalne )
IN7 - Awaryjny STOP OUT 7 g:jadl;a;g?@ wiersza tabeli
* Numer wiersza docelowego PT OUT g'_ PT OUT 2
IN 8 przy skoku w obrebie tabeli: ouT 8
JPTINO+JPTIN2
IN 9 » Wykonaj skok: JPT Start ouT 9

Tabela 3. Wskazniki statusu (LED)

Wskaznik . .
LED Kolor Funkcja Znaczenie
POW Zielony Wsk_azryk LED $wieci, gdy podtaczono zasilanie
zasilania
o LED $wieci, gdy btad pozycjonowania miesci sig
INP 2oty OSIa*ng..CIe w zakresie ustawionym za pomoca przetacznika
pozycji
obrotowego
SON Pomaran- Zataczenie/wyta- | LED $wieci, gdy podano sygnat zataczenia
czowy czenie sterownika | sterownika
ALM Czerwony Wystapienie LED puIsule_, gdy wykryt_o alarm (ro'dza’j a_Iarmu roz-
alarmu poznawany jest po liczbie rozbtyskéw swietinych)

W zestawie z kazdym napgdem Ezi-
-SERVO Plus R otrzymujemy ptytg
CD-ROM. Zawiera ona oprogramowanie
EziMOTION PlusR, sterowniki do kon-
wertera RS485/USB firmy Fastech oraz
program ProtocolTest, ktory jest pomoc-
ny przy diagnozowaniu probleméw ko-
munikacyjnych. Dzigki niemu mozemy
wysyta¢ komendy za pomoca znakow
ASCII. Po uruchomieniu ProtocolTest
wybieramy port, do ktérego podtaczony
jestnaped, wpisujemy jego adres i wybie-
ramy jedna z komend. Program automa-
tycznie przelicza sumg kontrolna i cato$¢
juz jest gotowa do przestania do sterow-
nika Ezi-SERVO PlusR.

Zaawansowane napgdy serwokrokowe
Ezi-SERVO Plus R znajduja zastosowa-
nie w aplikacjach, w ktorych koniecz-
ne jest pozycjonowanie wickszej licz-
by napgdéw z jednego punktu. System
nadrzgdny (np. PC lub PLC) poprzez ta-
cze szeregowe RS485 na biezaco moze
przesylaé pozycje docelowe dla poszcze-
golnych napgdow. Wykorzystanie napg-
dow Ezi-SERVO Plus R w takich aplika-
cjach pozwala ograniczy¢ ilo§¢ przewo-
dow 1 nie potrzebne sa szybkie wyjscia

Ezi-SERVO Plus R

w sterowniku. W aplikacjach o niezbyt
duzym stopniu skomplikowania, progra-
mujac cate sekwencje ruchu w tabeli po-
zycji, mozna pracowac nawet bez stero-
wania nadrz¢dnego.
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